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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

2 Hardwarekonfiguration
2.1 Komponenten einer SPS

Das Modell wird durch eine Speicherprogrammierbare Steuerung (Programmable
Logic Controller) angesteuert. So ein Automatisierungssystem besteht im
Wesentlichen aus der Zentralbaugruppe, aus den Ein- und Ausgabebaugruppen
sowie einer eventuellen Stromversorgungsbaugruppe.
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Bild 1 SPS - Funktionsweise

In folgendem Bild ist der der Aufbau eines Automatisierungssystems am Beispiel
der Siemens SIMATIC S7-1200 dargestellt.
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Bild 2 Aufbau einer Siemens S7-1200 Steuerung
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

Im Folgenden werden die Komponenten einer S7-1200 in Analogie zum
menschlichen Korper erklart.

2.1.1 Stromversorgung

Die Systemstromversorgung (PS) versorgt das Automatisierungssystem mit einer
internen Spannung. Fur die Versorgung der Signalgeber, Stellgerate und
Leuchtmelder wird eine zusatzliche Laststromversorgung (PM) benotigt.
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Bild 3 S7-1200 Laststromversorgung

Die Stromversorgung entspricht beim Menschen dem Herz-Kreislaufsystem,
welches alle anderen Organe mit Energie versorgt.

Bild 4 Herz-Kreislaufsystem
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

2.1.2 Zentralbaugruppe

Das Steuerwerk der Zentralbaugruppe (CPU = Central Processing Unit) bearbeitet
das, im Programmspeicher hinterlegte, Programm.

Wahrend der Programmbearbeitung wird der Zustand der Eingange abgefragt.
Abhangig vom Signalzustand der Eingange und dem im Programmspeicher
hinterlegten Programm werden dann vom Steuerwerk die Ausgange angesteuert.

SIMATIC
$7-1200

Bild 5 S7-1200 CPU

Bild 6 Gehirn

Im Vergleich zum Menschen ware dies das Gehirn, welches alle Steuerungsablaufe
verarbeitet.
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

Signalbaugruppen bilden die Schnittstelle zwischen dem Prozess und dem
Automatisierungssystem. Es stehen digitale und analoge Eingabe- und
Ausgabebaugruppen zur Verfugung.

213 Eingabebaugruppen

An die Eingabebaugruppen (DI = Digital Input bzw. DE Digitale Eingange /Al =
Analog Input bzw. AE = Analoge Eingange) werden die Signalgeber (Sensoren)
angeschlossen. Diese sind zum Beispiel:

e Bedientaster und -schalter

e Kontakt- und Positionsruckmeldungen

e Zahlimpulse
Mit Hilfe dieser Signale erfasst die CPU den aktuellen Anlagenzustand.
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Bild 7 S7-1200 DI-Baugruppe

Bild 8 menschliche Sinne

Die Eingabebaugruppen erfassen die Signale der Sensoren und leiten diese an die
CPU weiter, ahnlich wie das menschliche Auge Signale an das Gehirn weiterleitet.
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

21.4 Ausgabebaugruppen

An die Ausgabebaugruppen (DO = Digital Output bzw. DA = Digitale Ausgange /
AO = Analog Output bzw. AA = Analoge Ausgange) werden Stellgerate und
Signalgeber (Aktoren) angeschlossen.
Diese sind zum Beispiel:

e Leuchtmelder

e Schutz- und Ventilansteuerungen

e Fahrbefehle
Entsprechend der verarbeiteten Informationen sendet die CPU-Signale an die
einzelnen Ausgange, welche dann die Stellgerate und Aktoren steuern und
Reaktionen ausldsen.
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Bild 9 S7-1200 DO-Baugruppe

Bild 10 menschliche Gliedmal3en

In Analogie zum Menschen sind es die Gliedmafen, die auf die Befehle des Gehirns
reagieren.
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

215 Binare Signale

In speicherprogrammierbaren Steuerungen (PLC) werden viele Informationen mit
Hilfe binarer, d.h. zweiwertiger, Signale verarbeitet und gesteuert.

Diese werden durch digitale Eingangsbaugruppen in die PLC eingelesen und Uber
digitale Ausgangsbaugruppen ausgegeben.

L+ & $ $ P $ 9 9 H—
s1---\' 32---\ 83--—\' 34--3\ ss--\ K1 ‘/ K27
24\ ov 24V ov ov ov 24\
Eingange - DI
Programm
L+
|__
Ausgange-DQ
|
24\ 24V 2 ov OVI
K1 P1 K2 P2
L- L L o

Bild 11 Anschluss binarer Signale

Diese Signalzustandsinformation wird in der PLC in einem Bit gespeichert.
Das Bit ist die kleinste informationstechnische Einheit.
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Hardwarekonfiguration - Komponenten einer SPS

2.1.6 Signalzustandsinformation

Binare Eingangssignale
Der Zustand eines binaren Eingangssignals wird Uber die anliegende Spannung
erkannt.
Dabei konnen zwei Signalzustande unterschieden werden.
e Spannung liegt an = Signalzustand "1" bzw. "TRUE"
e Spannung liegt nicht an = Signalzustand "0" bzw. "FALSE"

Binare Ausgangssignale
Entsprechendes gilt fur die binaren Ausgangssignale.
e wird der Ausgang von der PLC angesteuert:
Signalzustand "1" bzw. "TRUE" = Spannung liegt an

e wird der Ausgang von der PLC nicht angesteuert:
Spannung liegt nicht an = Signalzustand "O" bzw. "FALSE"

U
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Bild 12 Binar-Signal
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

2.2 Hardwareprojektierung

In der Hardwarekonfiguration werden die Baugruppen so projektiert, wie sie auch
in der realen Anlage vorhanden sind.
Abhangig des verwendeten Zielsystems (Siemens S7 300 / S7 1500, Beckhoff, etc..)

wird sich das Vorgehen unterscheiden. Jedoch sind grundlegend immer folgende
Schritte zu befolgen:

e Aufbau der verwendeten Hardwarekomponenten in der
Programmiersoftware (z.B. TIA-Portal oder TwinCAT)
e Parametrierung der Baugruppen
CPU
o Kommunikationsadressen (z.B. IP-Adresse, weitere Busadressen)
o Baugruppenbeschriftung (Name)

Signalmodule
o Ein-/Ausgangsadressen
o Baugruppenbeschriftung (Name)

e Konfiguration lasst sich fehlerfrei Ubersetzen
Im Anschluss wird das Vorgehen detailliert am Beispiel einer S7 1200 CPU im TIA-

Portal beschrieben, es konnen aber auch SPS-Systeme anderer Hersteller

verwendet werden (Rockwell, Schneider Electric, Mitsubishi Electric, ABB, Omron,
Bosch-Rexroth, Beckhoff, ..).
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

221 TIA

Im Folgenden wird im Detail beschrieben, wie eine Hardwareprojektierung einer
S71200er SPS im TIA-Portal durchgefuhrt werden kann.

Als Ausgangszustand wird ein leeres TIA-Portal Projekt verwendet, in welches ein
S7 1200 Controller als neues Gerat eingefugt wird.

Bei der Auswahl! der Gerate werden Sie durch einen Assistenten unterstUtzt.
Nach Betatigung der Schaltflache "Neues Gerat hinzufugen" stehen drei
Cerategruppen
zur Auswanhl:

e Controller

o HMI

e PC-Systeme

Nach der Auswahl einer Gerategruppe (hier die Gruppe "Controller"), kann das
einzufugende Gerat aus einer Baumstruktur, anhand der Artikel-Nummer,
ausgewahlt werden. Beim Einfugen ist auf die korrekte Auswahl der Firmware-
Version zu achten.

Es empfiehlt sich, fur das Gerat einen aussagekraftigen Namen (z.B. das
Betriebsmittelkennzeichen) zu vergeben.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
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V' Projekt Hardware erstellt.

Bild 13 Dialog "Neues Gerat hinzufugen"
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Nach dem Hinzufugen der CPU &ffnet sich die Geratesicht.
Die lasst sich auch jederzeit wieder in der Projektnavigation, unterhalb der
konfigurieren CPU, durch einen Doppelklick auf "Geratekonfiguration" 6ffnen.

Die Geratesicht wird zur Konfiguration und Parametrierung von Geraten
verwendet.

Beim Konfigurieren der Gerate-Hardware legen Sie fest, welche Baugruppen in
Ihrer Anlage eingesetzt werden. Dazu gehort die Auswahl und Anordnung von
Baugruppentragern sowie der Baugruppen innerhalb der Baugruppentrager. Die
einzelnen Baugruppen wahlen Sie aus dem Hardwarekatalog in den Task-Cards
aus. Beim Parametrieren legen Sie fUr jede (parametrierbare) Baugruppe
Eigenschaften fest (z.B. Adresse).

Wird im grafischen Bereich der Geratesicht eine Hardwarekomponente selektiert,
so kdnnen im Inspektorfenster unter "Eigenschaften" die Parameter dieser
Baugruppe angepasst werden. Diese sind in einer Baumstruktur gegliedert.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
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Bild 14 Geratesicht

Wenn das Gerat Uber eine Betriebsmittelkennzeichnung verfugt, kann diese fur
die jeweilige Komponente unter "Allgemein = Projektinformation - Name"
eingetragen werden.
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Ethernet-Adresse und Subnetzmaske

Die Ethernet-Adresse wird eindeutig vergeben und ist fur die Kommmunikation
Uber Ethernet bzw. PROFINET noétig.

Die Vernetzung zu anderen Stationen (z.B. ET200SP 10-Device) erfolgt Uber die
Einstellung "Subnetz". Per Default kann hier "nicht vernetzt" oder "PN/IE_1"
ausgewahlt werden.

|8, Eigenschaften ||"_a.£ Info i uﬂ Diagnose |
l J Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten " Texte |
» Allgemein Z~ Eth Ad [~
~ PROFINETSchnittstelle emetAdiessen =
Allgemein Schnittstelle vernetzt mit
Etherne!-r\dressen
» Erweiterte Optionen Subnetz: | nicht vernetzt [+]
Uhrzeitsynchronisation Neues Subnetz hinzufigen
» DI 14/DQ 10 . -
» A2 I :
) I Internet Protocol Version 4 (IPv4)
» Schnelle Zdhler (HSC)
L Is 1 (PTO. ’:
TP sgRanmioen C (®) IP-Adresse im Projekt einstellen
Anlauf
Zyklus IPAdresse: [ 192 . 168 .0 .1 |
Kommunikationslast LA Subne ke: | 255 . 255 . 255 . 0
System-und Taktmerker ["] Router verwenden
Uhrzeit
() Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat erlauben —
3 IR EY [«

Bild 15 Ethernet-Adresse

System und Taktmerker
In den Eigenschaften der PLC unter "System- und Taktmerker" kbnnen Sie

Merkerbytes jeweils fur Systemmerkerbits und eines fur Taktmerkerbits definieren
und aktivieren.

[_Ei Eigenschaften ||°_1._i Info i ||1.J Diagnose |
_-_ J Allgemein " 10-Variablen H Systemkonstanten " Texte I
» Allgemein Il s d Tal 2
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-
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Schutz
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P . 4
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1 Adresse des Tak kerbytes
(MBx): | 100 |
Takt 10 Hz: |%M100.0 (Clock_10Hz)
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Takt 2.5 Hz: \%m 00.2 (Clock_2.5Hz)

|

|

|

<« 0,5 Sek.—> Takt2 Hz: |%M100.3 (Clock_2Hz) |

0,5 Sek. V‘n.zs Hz: |3%M100.4 (Clock_1.25Hz) |
|

|

|

Takt 1 Hz: |%M100.5 (Clock_1Hz)

Takt 0.5 Hz: [%M100.7 (Clock_0.5Hz)

‘ Takt 0.625 Hz: |%M100.6 (Clock_0.625Hz)

Bild 16 System- und Taktmerker

In einem Taktmerkerbyte haben die einzelnen Bits unterschiedliche festgelegte
Frequenzen. Die Adresse des Merkerbytes wird bei der Parametrierung der CPU
festgelegt. Taktmerker kbnnen z.B. fur Berechnungen oder blinkende Anzeigen
verwendet werden.

1
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Peripheriemodule erganzen und Parametrieren
Aus dem Hardware-Katalog konnen Sie weitere Baugruppen auf das Rack stecken.
Hierfur gibt es folgende Moglichkeiten:
e per Drag & Drop aus dem Hardware-Katalog auf einen freien gultigen
Steckplatz
e per Doppelklick im Hardware-Katalog auf den im Rack selektierten
Steckplatz
e Uber "Kopieren" und "Einfugen"
Maogliche Steckplatze werden nach selektieren der Baugruppe aus dem
Hardwarekatalog blau umrandet.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe otily Inteam e AlTomeiion
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Bild 17 Signalmodul erganzen

Siemens Baugruppen werden Uber die Artikelnummer identifiziert. Diese ist auf
jeder Baugruppe aufgedruckt. Vor dem Einfugen der Baugruppe ist auf die
korrekte Auswahl der Firmware-Version in der Palette "Information" zu achten.
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Beim Stecken werden E/A-Adressen und andere Parameter vorbesetzt.
Wird die Baugruppe selektiert, kbnnen im Inspektorfenster unter "Eigenschaften"”
diese Parameter angepasst werden.
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Programminformationer » (@ oibQ 3
Pulse. » R A g
= PLC-Meldetextlisten » PROF. rj &
» [ Lokale Module = » [maQ ]
» [ Nicht gruppierte Gerate » (@ AAQ L
i » [§ Kommunikationsmodule
» & SecurityEinstellungen m (W]
» 3¢ Gerateubergreifende Funkt. [v v | * @ Technologiemodule =
» [§§ Gemeinsame Daten < m ] [>] [100% 5] ——5— & (<[] > ;—r
» [5] Dokumentationseinstellun.. = 5 = s
a2 d l 5 Eigenschaften  [*, Info [ %) Diagnose | e
» [@ Sprachen & - =
r ; 3

5 yﬂ“ Allgemein || 10-Variablen | [ Texte | + | Information

j‘g__‘.‘_ku_cnnxml_lm
< il - 3
T Allgemein | censt: i
v Projekunformation E 3
|| Module Kataloginformation 2
~Dis g 3
» Digitalei
Nome El“»il:dmgaﬂge | [Name‘ [«F2 || SM1221DI8 x [
I} Gerétekonfiguration (4] {2250 f : S
%) Online & Diagnose b Autor: | admin |
= v T
[ Programmbausteine b | , Kommentar: R Artikelr:  [6ES7 221-18F30-0%
(& Technologieobjekte Version: V1.0 ~
Externe Quellen
@ PLCVariablen v Beschreibung:
& PLC-Datentypen ] igitaleingabemodul DI8 x DC24V E
- Beobachtungs-und Forcet & ] (5]
Ubersicht | by kF1 | ¥ Einsteliungen v Projekt Hardware erstellt

Bild 18 Signalmodul Eigenschaften - Allgemein

Unter "Allgemein" kann beispielsweise der Baugruppenname gegen einen
aussagekraftigen Namen ausgetauscht werden.

Die E/A-Adressen konnen ebenfalls in der Baumstruktur angepasst werden:

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
5F (% | Projektspeichem 5, ¥ X O *: 5 MG B onlineverbinden @¥ OnlineVerbindung trennen  fz IR % — |] *
Hardware » -KF1 [CPU 1214C AUDCRIy] -0 X

Gerite | Topologiesicht g, Netzsicht [[IY Geratesicht || Optionen (5]
(& d¢ [*FiicPui214q] e edEas Gerateiibersicht d|F
3

v ] Hardware (] 9] - | Modul =] ’:‘K:'lem §
B Neues Gert hinzufigen [l ‘[: e “f, el il ||t 5

o Gerdte & Newe 1 | @riter  profi: [<Alle> [+] ]| 5.

~ @ KF1[CPU1214CACIDC... - & ' S » :4] cru =
Y Geratekonfiguration 570 . » ;u Svgns[boii rd:. |
% Online & Diagnose 1 : A2 |5 * R xommunikation:boards =

» [l Programmbausteine = 03 102 101 3 4 5 = » [mBateryBoard: 3
Ak > 5 HSC_1 L1 =

» [@} Externe Quellen « o ~ [ DI 8x24vDC 3;

» L@ PLCVariablen [ vecs W sES7 221-18F30-0XB0 g*

» [ PLC-Datentypen 5 s 5 W 6E57 221-18F32-0%80 b3

» [ Beobachtungs-und Fo.. =7 HSC_S » Ql DI 16x24VDC

» [ig Online-Sicherungen Hsc_é rv [ FDI 8116x24VDC E

» i, Gerate-Proxy-Daten e » ru DQ B
Programminformationer e » [moice 8
PLC-Meldetextlisten » PROF. » f Al g

» [i§ Lokale Module o » 5. AQ g
» [ Nicht gruppierte Gerate » (W AlAQ L4
» 5 SecurityEinstellungen » [ Kommunikationsmodule |

» 3@ Gerdteiibergreifende Funkt. = [~]* [ Technologiemodule =

» :.] Gemeinsame Daten <[] [5] [100% — a Bm B %

: % :::;"::::';mf""m"“"' |'S Eigenschaften | Info )| % Diagnose | : zZ

s > A ‘ Information 8

- v ; 10 Vari T
e e I | [Texte | ==

v Allgemein
~[D. 2 ElA-Adressen

|| Module Kataloginformation Eingangsadressen

v DI8
[ (s o]
B ]
| Zyklisches PA [~

su-ppy ||

Name
: SM1221 D8 x

Y Geratekonfiguration DC24V
| Online & Diagnose R
3 rroararaibe sisine ArtikelNr:  [6ES7 221-1BF30-0)
[ Technologieobjekte Version: Vio -
Externe Quellen
@ PLCVariablen Beschreibung:
PLC-Datentypen

i3]

Ubersicht | & «F | ¥ Einstellungen

Bild 19 Signalmodul Eigenschaften & E/A-Adressen

4_Portalansicht
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Projektierungsdaten Ubersetzen - Hardware

Bevor die Projektierungsdaten in die PLC geladen werden kdnnen, muss die
Konfiguration fehlerfrei Ubersetzt worden sein. Beim Ubersetzen wird die
Projektierung auf Konsistenz Uberpruft.

Das Ubersetzen kdnnen Sie explizit anstoRen, z.B. Uber das KontextmenU der
.rechten Maustaste des Gerates in der Projektnavigation oder Uber die Schaltflache

=

in der Funktionsleiste des Programmeditors.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

e e - Totally Integrated Automation
Ui (3 prolespeichen & Y 3 T X 98 (s B B B onlinevertinden & Oriine-verbindung wrennen | 2 [ I 3¢ =4 (11" e AL
Projektnavigation m 4 K ?
Gerate [& T jesicht |[g i |0Y Gerstesicht || opti [EE]
] =|B | 4 [xrricruiiaq -] & e = Geréteiibersicht = :_:.:F
5 2
~
o 9 [ 2. | Modul v |Katalog H]
|~ 1 Hardware ~ i —— H
= | [suchen- it | 2
B¢ Neues Gerat hinzufigen [ L [t [wit) =z
M Filter  Profil: ik
» (@ cru S
erattauschen v X ;"
Y Gerat i L‘J S » [ Signalboards
%) onling ~ Offnen it wz 1=l [ Kommunikatiensboards ?
» [ Progr: In neuem Editor &ffnen B 102 3 4 5 = » (5 Battery Boards 3
» [ Techn|  Baustein/PLC-Datentyp offnen... F7 B o ~[@ol =
» G} Extern trgeX « = ~ [ DI 8x24vDC H
» L& PLCV, trg+C = vsc s 6ES7 221-1BF30-0XBO =l
» [ pLei trg+ & T 6ES7 221-1BF32-0XB0 =
» [ Beob 5sEhen = TR » (5 D1 16:x24vDC
(&g onli 7 = » [J FDI 8/16:x24VDC =
> & Onling e nennen F2 HSC_6 B =
» [} Gerat - O » [moQ >
0§ progr & Gehe zur Topologiesicht 2 |‘ = » [ DIIDQ 5
5. Gehe zur Netzsicht uise. M
e  ror [ > B -
» [ Lokall Ubersetzen » Hardware und Software (nur Anderungen) o » [m AQ >
» i Nicht gru aden in Gerat Hardware (nur Anderungen) » [ AaQ
» 5@ Securityg  Sicherung von Online-Gerat laden Hardware (komplett ibersetzen) ) » [l Kommunikationsmodule L]
» 3 Gersteab) & online verbinden Strg+k Software (nur Anderungen) vl » [ Technologiemodule =
» [ Gemeins| &% Online-Verbindung trennen Strg+h Software (komplett b R <] B g
» (&) Dokume %) Online & Diagnose Strg+D et g
e Me !_Q. Eigenschaften I"_l.'. Info & ||—L] Diagnose | =
b @ shrache v | Information 3
» &l viersinn o iablen ” Systemkonstanten ” Texte | =
<] = Gerat:
v l D 3 E/A-Adressen :
I Mementaufnahmen in Startwerte kopieren » 2
ue Eingangsadressen o
simulation starten Strg+ShiftsX E]
e & Vergleichen » L [8 0 - i |
I} Gerstekonfigura # Projekt durchsuchen Strg+F “ 8 7 [S,'\CAZ“‘-VJ DIg x
%/ online & Diagn( 3¢ Querverweise F11 { P ild: | Zyklisches PA [+] )
g Programmbau: Aufrufstruktur C Artikel-Nr.: 6E57 221-18F30-0%
(% Technologieob legungsplan orr 5 -
= : £ i
Externe Queller 3 programm aktualisieren ,
@ PLCVariablen | - Beschreibung: _

Bild 20 Ubersetzen

Das Ergebnis der Ubersetzung, mit den ggf. aufgetretenen Fehlern oder
Warnungen, wird im Inspektorfenster im Register "Ubersetzen" angezeigt.

]_Gi Eigenschaften Ill’_l.'. Info nl&] Diagnose

4 Allgemeln " Querverweise I Ubersetzen ﬂ%
___ D\I\D|nllel\4eldungen anzeigen M
Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 0)
! |Pfad Beschreibung Gehezu ? Fehler | Warnungen Zeit
® ~ «n P 0 0 09:23:10
[} Hardwarekonfiguration Pl 09:23:10
Q Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 0) 09:23:10

Bild 21 Register Ubersetzen im Inspektorfenster

Uber die Spalte "Gehe zu" gelangt man zum Fehlerort. Wenn die Ubersetzung
Fehler enthalt, kann das Gerat nicht geladen werden. Bei Warnungen ist ein Laden
grundsatzlich moglich.

o Es ist trotzdem ratsam auch alle Warnungen zu beseitigen.
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

° 2.2.2 Ubung: Hardwarekonfiguration

Ziel:
Ich kann selbststandig die Projektierung der SPS-Hardware vornehmen.

Aufgabe:

Konfigurieren Sie die Hardware entsprechend Ihres Zielsystems und
Ubersetzen Sie die Projektierungsdaten.

BRI
o f

Eingange

Hardwarekonfiguration

L+

Ausgange

S - |
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

Vorgehensweise:
Die Vorgehensweise wird nachfolgend exemplarisch an der Projektierung
einer S71214C AC/DC/RLY gezeigt.

1. Erstellen Sie ein neues TIA-Portal Projekt und vergeben einen
aussagekraftigen Namen:

74 Siemens

Projekt laearbeitan Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

C:Wsers\TrainerlOneDrive - gro..\HW_S71200
C:\WUsers\Train..\Grundlagen_IEC_Funktionen
C:\UsersiTraineriDoc...\Fischertechnik_Stanze
C:\UsersiTraineriDocumen..\Taktstrasse_FUP
C:\Users\TrainerlDeskto...\Abkantpresse_FUP
C:\Users\._\Fischertechnik_Taktstrasse_1500
C:\Wsers\TraineriDeskto...\Abkantpresse_SCL
C:\Users\TraineriDocum...\Abkantpresse_FUP

Beenden Alt+F4

-

2. Fugen Sie die CPU hinzu.
Esist auf die korrekte Bestellnummer und Firmware zu achten.

[3F Neu... 22 5\ M G W 3 ¥ onlineverbinden @¥ Online-Verbindung trennen | fi IR I 3¢ — [[]
T¥ Omen. SUg+0

Projekt migrieren.

Projekt I&schen. Strg+E

Archivieren.. Neues Projekt erstellen

Projekt-Server » =

Projektname: JHardwarepchekuerung

W Card Reader/USB-Speicher >
T Memory Card-Datei > Plad: |C:\UsersiTrainer

Version: l vi7

Autor: |admin

Kommentar: ‘

If Erstellen “’Bbmchen I

Projekt  Bearbeiten Ansicht  Einfigen  Online Fenster  Hilfe
F TY [ projektspeichen B3 X g T X Wyt s B MG B R F onlineverbinden @ Online-Verbindung rennen  fip IR B 3 H ] ojekt durch: 1 -
Neues Gerat hinzufiigen X
Gerdte
S5 Gerdtename:
|PLC_1
~ [ sIMaTC 57-1200 (A Gerat:
TETE T T ~[@cru
» [k Nicht gruppierte Gerate » (@ CPU 1211C ACIDCRly
» ecurity-Einstellungen » (@ cPU 1211 DCIDUDC
~ Controller —
» |38 Geréteabergreifende Funktionen » [ cPU 1211C DCIDCIRlY
» 4 Gemeinzame Daten » [ CPU 1212C ACIDCIRly €PU 1214C ACIDCIRly
» (&) Dokumentaticnseinstellungen » [l CPU 1212C DCIDCIDC
» [@ Sprachen & Ressourcen » [ CPU 1212C DCIDTRly :
» [4 Version Control Interface =Tl CPU 1214C AUDCRly R cc=7 21518830 0XB0

» [ Online-Zugéinge
» (5 Card ReaderiUsB-Speicher

PO Py

e
=

-18G31-0XB0 |=
6ES7 214-1BG40-0XBO

» [l CPU 1214C DCIDTDC

» [ CPU 1214C DCIDCIRlY

» [l CPU 1215C ACIDCRly

Version: V22

Beschreibung:

Arbeitsspeicher 50KB; AC120/240V|
Stromversorgung mit DI14 xDC24V
SINKISOURCE, DQ10 x Relaiz und Al2 on-board; 6
schnelle Zahler und 2 Pulsausgénge on-board;

PCSysteme » [l CPU 1215C DAIDCIDC Signalboard erweitert on-board-i0; bis zu 3

» [l CPU 1215C DCIDCTRly Kemmunikationfrbr:ml: fir serielle .
» L@ CPU 1217C DCIDCIDC Erweiterung; PROFINET-Schnittstelle fir
» (3 CPU 1212FC DCIDCIDC Programmierung, HM und PLCALC-
» [ CPU 1212FC DCIDCIRlY T
» [ cPU 1214FC DOIDCIDC
» [[J CPU 1214FC DODCRY
» [l CPU 1215FC DUDCIDC
» (B CPU 1215FC DCIDCIRYY
» (@ cPu sIPLUS
» _fl CPU SIPLUS RAIL 7

<] N

@) Geratesicht sfinen Cfechen |
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

3. Passen Sie die Baugruppenbeschriftung an:

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfugen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe

3§ Ty | Projekaspeichem  Z X 15 o) X N @ &) 0 G W R & onlineverbinden g¥ Online-Verbindung trennen By M I8 % — ]

g Hardwareprojektierung » -KF1 [CPU 1214C AG/DGIRly]
Gerite [ T iesicht [ i ||ﬁ'|‘ atesi L
] d¢ [«F1[cPU1214C] [=) G ® ;{3 [OF] =]
=]
= ] Hardwareprojektierung =
I Neues Gerat hinzufiigen
gh Gerdte & Netze
-
| Y Geratekonfiguration I “
%/ Online & Diagnose
» gl Programmbausteine 103 102 3 4 5 3 7 .
» [ Technologiecbjekte Baugruppentrége...
» @ Extemne Quellen "]
» (@ PLCVariablen
» (g PLCDatentypen
» |3\ Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ Online Sicherungen
» [, Gerite-ProxyDaten
j Programminformationen
| PLC-Meldetextisten [v]
+ [l Lokale Module [<] w [>] [100% > —y—
D |2 P S ||_EI. Eigenschaften m | %! Diagnose |
» 5§ SecurityEinstellungen
» [ Geriteiibergreifende Funktionen _] Allgemein H 10-Variablen I Systemkonstanten ﬂ Texte I
» 5§ Gemeinsame Daten ~ Allgemein [ o
» (5]} Dokumentationseinstellungen n B
» g Sprachen & Ressourcen Ratalogmermation
» (4 Version Control Interface » PROFINETSchnittstelle I Name: |-KF1 |
» g Online-Zugange = DI 14/DQ 10 itareN omin
» (59 card ReaderlUSB-Speicher Allgemein
» Digitaleingdnge o
» Digitalausginge
EiA-Adressen
» A2
» Schnelle Zahler (H5C) i Steckplatz: |1
» imp FTOPMN ¢ [o ]
v | Detailansicht Anlaut b

4. Vergeben Sie eindeutige Netzwerkparameter:

‘9 Eigenschaften %, Info IE.J Diagnose |

_-_ Allgemein 10-Variablen ISystemkonstanten "Texte I

v Aligemein

~
== | Ethemet-Adressen

Projektinformation
Kataloginformation Schnittstelle vernetzt mit

¥ PROFINET-Schnittstelle
o -

[(w [>]

Subnetz: | nicht vernetzt v

1 | Neues Subnetz hinzufigen |

» Erweiterte Optionen
Uhrzeitsynchronisation
~ DI 14/DQ 10

gemein (@ IP-Adresse im Projekt einstellen
» Digitaleingénge
» Digitalausgénge IP-Adresse: | 172 .16 .0 .1
ElA-Adressen Sub ke: | 255 .255 .0 .0 |
» A2 [ || Router verwenden
» Schnelle Zahler (HSC)
» Impulsgeneratoren (PTOL...
Anlauf
Fukelise

Internet Protocol Version 4 (IPv4)

11}
=

T

Router-Adresse 0 0 0 0

(O Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat erlauben

5. Vergeben Sie eindeutige Ein- und Ausgangsadressen:

|'d Eigenschaften [%} Info | %/ Diagnose

‘_!_ _]Allgemein | 10-variablen | Systemkonstanten | Texte |

Kataloginformation b EAA
v PROFINET-Schnittstelle St
Allgemein = Eingangsadressen
Ethernet-Adressen
» Erweiterte Optionen Imﬁngsgdmssg: |0 0 ]
Uhrzeitsynchronisation Endadrassay )l k)
~ DI 14/DQ 10
ild: | Zyklisches
e mein Prozessabbild: | Zyklisches PA v
» Digitaleingdnge
» Digitalausgénge Ausgangsadressen
ﬂ 1
> A2 . Al IAnlangsadresse: 8 0 |
» Schnelle Zahler (HSC) = cj Endadresse: |9 7
» Impulsgeneratoren (PTOL... o Prozessabbild: | Zyklisches PA v
Anlauf ‘
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Hardwarekonfiguration - Hardwareprojektierung

6. Ubersetzen Sie Ihre Projektierung:

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe
OF (3 B projekespeichen & X 12 5 X W (¥ 5

Gerdte

I§ B [ & onlineverbinden ¥ online-verbindung rennen S [N I 3 — ||

IE Topologiesicht @Neusi:ht Hﬁi Geratesicht I

] g [xF[cPut214q] -] E = |
A
| ¥ | Hardwareprojektierung =
I’ Neues Gerat hinzufigen
o Gerdte & Netze '
Gerdt tauschen.
Stnen N I
» In neuem Editor &fnen 103 102 o 2 3 ) 5 6 7 «
» Baustein/PLCDatentyp Gffnen... F7 Baugruppentrage... 3
» | 25 Kopieren StrgsC
» fiige
»
Laschy Entf -
X Um;e::n“n :2 Hl:dwne und Software (n:rAnderungzn)
» .
& Gehe zur Tepologiesicht Hardware (komplett Gb; en)
% Gehe zur Netzsicht STWaTE (T [v]
v
Ubersezen I n Sah.ware (k‘omplm Uberzetzen) 5] [100% 5 —— @
Laden in Gerat » = ) "
Sicherung von Online-Gerat laden lB Eigegechaften IA" ofo Iﬂ Disgnose ‘
& Online verbinden Strgak [ Augemein | Quer i | O
¥ Online-Verbindung trenne trg+M
& Strg+D ‘g‘ﬂ@ Alle Meldungen anzeigen e

) Online & Diagnose
empfanger

5 Aktua

B simulation starten

&R vergleichen

GROLLMUS

[ Projeke durchsuchen

Momentaufnahmen in Startwerte kopieren »

Strg+ShiftsX

»
Strg+F

Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warmnungen: 0)

! Pfad Beschreibung

® - i

[} Hardwarekenfiguration

e" Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 0)

18

Fehler

[+]

Wa.
o

fischertechnik



Hardwarekonfiguration - Baugruppen- und Speicheradressierung

2.3 Baugruppen- und Speicheradressierung
231 Einfuhrung

Konfiguration

Um die Signale der Baugruppen im Programm anzusprechen, mussen die
Baugruppen eindeutig identifizier- und ansprechbar sein. Um dies zu ermaoglichen,
weisen Sie diesen in der Konfiguration jeweils einmalig eine Anfangsadresse zu.

[ Zentralbaugruppe ] [Ausgangsmodul]

SIEMENS SIMATIC S7-1200

IBO QB10

) 4 5 8 [} ] 4 5 BGa8t 2 3 4 8 8

ERROR =
MAINT =

CPU 1215C SM 1222
AC/DC/Rly RLY

RUNSTOP =

0aa0 ) 2 g kE X GQ:L * 2 2 4 % &2

=

IBO IB1
7654321076543210

(/AVAY
QB8 QB9
7654321076543210

Bild 22 Adressierung am Beispiel einer Siemens S7 1200

Jedem Kanal einer Baugruppe ist in der PLC ein fester Speicherbereich
zugeordnet:

e Eingange schreiben in das Prozessabbild der Eingange "PAE"

e Ausgange lesen vom Prozessabbild der Ausgange "PAA"
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Hardwarekonfiguration - Baugruppen- und Speicheradressierung

Zugriff auf die Speicheradressen im Programm
Uber die Speicheradresse kdonnen die Daten im Speicher angesprochen werden.
Der Zugriff kann sowohl! lesend als auch schreibend erfolgen.

Zugriffe auf die Speicheradressen im Programm werden Uber ein
Operandenkennzeichen und einen Parameter definiert.

Operandenkennzeichen lauten wie folgt:

Bereich Kennzeichnung
Deutsch international
Eingang/Input E |
Ausgang / Output A Q
Merker / Memory M M

Tabelle 1 Operandenkennzeichen

Eingdnge/ Input (1)
Der Zustand der Eingangskanale wird im Prozessabbild der Eingange (PAE)
abgespeichert.

Ausgange/ Output (Q)
Der Zustand der Eingangskanale wird im Prozessabbild der Ausgange (PAA)
abgespeichert.

Merker (M)

Merker werden fUr das Speichern von internen Zustanden oder
Zwischenergebnissen benutzt. Ihre Funktion lasst sich mit der von Hilfsrelais
vergleichen. FUr Merker muss ein eigener Speicherbereich in der CPU existieren.
Dessen Grofe ist vom CPU-Typ abhangig.
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Hardwarekonfiguration - Baugruppen- und Speicheradressierung

2.3.2 Symbolische Adressierung

Steuerungsprogramme sollen Daten aus dem Prozess verarbeiten und ggf.
speichern. Die Variablen sind das Mittel, um diese Daten zu erfassen. Beim Zugriff
auf Variablen wird zwischen symbolischer und direkter Adressierung
unterschieden.

Unter Adressierung versteht man die Angabe des Speicherorts der Daten. Dies
sind bei der PLC z.B. die Bereiche Eingange, Ausgange und Merker.

In der Hardwarekonfiguration werden den Signalmodulen Ein- bzw.
Ausgangsadressen zugewiesen. Die dort verschalteten Signale sind dadurch
absolut adressierbar.

Operand Kennzeichnung Parameter
Byteadresse Bitadresse
1.0 | 1 0
Q4.2 Q 4 2
M 31.7 M 31 7

Tabelle 2 absolute Darstellung von Bit-Variablen

Zusatzlich zu dieser absoluten Adresse muss fur einen Operanden ein Name
vergeben werden. Der Name einer Variablen verweist dann auf die zugehorige
absolute Adresse. Wird eine Variable bevorzugt Uber den Namen angesprochen,
spricht man von symbolischer Adressierung.

Durch Verwendung sinnvoller Namen und Kommentare machen Sie |hr
Programm verstandlicher und besser lesbar, was Ihnen die Programmerstellung
und die Fehlersuche erleichtert. Der Name kann sich beispielsweise aus dem
Betriebsmittelkennzeichen ableiten.

Die Zuordnung zwischen der symbolischen und absoluten Adressierung erfolgt in
sogenannten Variablentabellen. Variablentabellen enthalten die Definitionen der
CPU-weit gultigen PLC-Variablen.
Variablentabellen zeichnen sich aus durch:

e gemeinsame Datenhaltung: Die Variablen werden in allen Editoren

verwendet.
e Neben Variablen kbnnen auch Konstanten deklariert werden.
e [Eskonnen mehrere Variablentabellen angelegt werden.
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Hardwarekonfiguration - Baugruppen- und Speicheradressierung

Siemens TIA-Portal

Die Variablen werden in der Projektnavigation Ihres Projekts unterhalb der
entsprechenden PLC im Ordner ,PLC-Variablen" in "Variablentabellen" definiert. In
diesem Ordner konnen eine oder mehrere Variablentabellen erzeugt und
verwaltet werden.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster  Hilfe Totally, Integrated Automation
[5F (% B Frojektspeichen b X =2 2 X 2 2 5 MG B B & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen  fz M @ % H []] * PORTAL
Gerite <@ Vari = A =
& B |== B8 T8 = E
10s S
v | ] myFirstProject Name Datentyp Adresse a Rema... Erreic.. Schrei.. Sichtb. Kommentar 0
I Neues Gerat hinzufiigen 1 la = Bool %I1.0 (=] ™ M  Sstartaster
&y Gerite & Netze 2 a =2 Bool %011 =] ] @  Endlagenschalter Werkstiicktrager in Position Magazin Il
~ [ PLC_1 [CPU 1211C AC/DCIRly] : @ s3 Bool %I1.2 (=] =] =] stil in Position 5
[IY Gerétekenfiguration 4 @ m_q Bool %Q8.0 =) =) [  Fahre Werkstucktrager Richtung Vorwrts E
% Online & Diagnose 5 @ miq2 Bool %Q8.1 ~ =] [  Fahre Werkstiicktrager Richtung Riickwrts §_
» gl Programmbausteine 6 @ m2g3 Bool %Q8.2 =) (=] M  Fahre Presse Richtung Auf =
» [3 Technologieobjekte 7 @ m2ag4 Bool %Q8.3 =) =] [  Fahre Presse Richtung Ab £
» i Externe Quellen 8 Hinzu & ]
[+ L& PLcariablen ) i T
Za Alle Variablen anzeigen 2
B Neue Varisblentabelle hinzufu. =
% standard-Variablentabelle [29] q
| ) i
» L PLC-Datentypen r

Bild 23 PLC-Variablen im TIA-Portal

Beckhoff / Codesys

Die Variablen werden in "GVLs" (Globale Variablen Listen) abgelegt. Diese GVLs
sollten, der Ubersichtlichkeit wegen, im Ordner "GVLs" abgelegt werden, kdnnen
aber auch in jedem andern Ordner innerhallb der PLC im Projektmappen-Explorer
abgelegt werden.

-0 (B-a-2d| % Fa|? - | Relese ~ | TwinCAT RT (x64) ~ b Anfagen.. ~ | 5% GVL_GK Bohrmodell.A LED Puli~ | ] S F] & &2 @ B3 - _
£ Build 40244 (oaded) - <53 BB @ |[@[E]8 | sohmoden - <Lokal> ~ =% Bohrmodell - | | : | & e i s
Projektmappen-Explorer MRl GVL 10s & X
P I 1
@& o8| p= B
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+) P~ 3 sl ATSI1.0 :

3] Projektmappe “Grundkurs” (Projekt 1)
4 il Bohrmodell
> (@l sySTEM
MOTION
SPS
4 [Ofj Bohrmodell
4 =] Bohrmodell Project
[ Externe Datentypen
b -3l References
4 [ DUTs
&b GVL_Datenverarbeitung

= GVis
4D GVLIOs
7P GVLVAR

b 3 POUs

3 VIsUs

[N

Bild 24 PLC-Variablen in TwinCAT (Beckhoff)
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° 2.3.3 Ubung: PLC-Variablen anlegen

Ziel:
Ich kann PLC-Variablen anlegen und editieren.

Aufgabe:

Erstellen Sie eine PLC-Variablentabelle und legen Sie die Ein- und
Ausgangsvariablen fur das Modell an.

1

M
I8
] Q2

. 1 s1-O

S5 (1)
(15)

(16)

Zur einfachen und schnellen Zuordnung konnen im Belegungsplan, aus
dem Kapitel "Modell", in den Spalten "Adresse" und "Symbol" die Absoluten
und Symbolischen Adressen der Variablen eingetragen werden.
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Vorgehensweise:

1. Fugen Sie Uber die Schaltflache "Neue Variablentabelle hinzufugen" eine
neue PLC-Variablentabelle hinzu und vergeben einen aussagekraftigen
Namen. Oder verwenden Sie eine bereits bestehende Tabelle (Bsp.
Standard-Variablentabelle).

2. Vergeben Sie fur jeden Sensor und Aktor einen aussagekraftigen Namen
und Kommentar.
Vergeben Sie die Adressen entsprechend |Ihrer Hardwarekonfiguration.

Projekt  Bearbeiten  Anzicht

F I3 B Projekespeichen 30| X

e Verizeuge Femster  Mille

Wy X s 3 MG W R Y oniineverbinden ¥ OnlineVerbindung wennen | B [ I® ¢ ] (]| jekt o -h

{ ¢ avigatio Biegemaschine 24V » -KF1 [CPU 1214C DUDURIy] » PLC-Variablen » Standard-Variablentabelle [26]
Yﬁoﬁh 1 ]e i I@ A tanten [,p Sy tanten l
) W2 |Pe 2% Ta
= Standard-Variabl bells
|~ _] eiegemazchine 23V Neme Detentyp Adresse Kommentar W
B Neve: Gerat hinzufigen 1 la Bool %E0.0 Endlagenzchalter Prezze Oben (1 -nicht in Position)
o Gerdte & Newe 2 la s &ool %EO.1 Endlagenschalter Prezze Unten (1 - nicht in Position)
~ [ KF1 [CPU 1214C DUDCRY] 3 @ s3 Bool %E0.2 Endlagenschalter Werksticktrager Position Megazin (1 - nicht in Pozition)
Y Geratekonfiguration 4 @  sé Bool %E0.3 dlag: h ger Pozition hme (1 - nicht in Pozition)
%! Online & Diagnoze 5 aQ S5 Bool %E0S Taster Start/Reset
» ‘g Programmbausteine 6 la 8 Bool %E0S5 Lichtschranke Position Prezze (1 - nicht betatigt)
» _# Technologieobjekte 7 a 82 8ool %E0.6 Lichtschranke Position Abnahme (1 - nicht betitigt)
» U} Externe Quelien s |la e ool %E0.7 Lichtzchranke Pozition Magazin (1- nicht bettigt)
v La FLCVariablen s la o eool %AS0 Fahre Prezze nach oben
<@ Alle Variablen anzeigen w la Q2 Bool %AS.1 Fahre Prezse nach unten
hoer N la Q3 Bool %A82 Fahre Werksticktrager Richtung Magezin
I-..;sundudvcmblenubeﬂe 126) | n 12 9 Q4 Bool %AS.3 Fahre Werksticktradger Richtung Abnahme )
LA 21 13 FITIOge )
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9 Loésung
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Losung:

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe

% % [ Projekt speicher 3 [ G [} & onlineverbinden o Online-verbindung trennen © gz [ [ 2 H []]:

Gerdte |@l Variablen H & Anwenderkonstanten H@ Systemkonstanten
ES] = & B & T =
Standard-Variablentabelle
~ ] Hardwareprojektierung Hame Datentyp Adresse Kommentar
B Neues Gerst hinzufiigen T @ s gool LED.O Endlagenschalter Presse Oben (1 - nicht in Position}
o Gerdte & Netze 2 @ sz Bool %ED.1 Endlagenschalter Fresse Unten (1 -nicht in Position)
~ 3 KF1 [CPU 1214C ACIDCRIY) : @ s3 Bool %ED.2 Endlagenschalter Werkstiicktrager Position Magazin (1 - nicht in Position)
[IY Geratekonfiguration 4 |a ss Baol %ED3 Endlagenschalter Werksticktrdger Position Abnahme (1 - nicht in Position)
% Online & Diagnose 5 @ ss Bool %BE0.4 Taster Start{Reset (1 -Taster betétigt)
» I Programmbausteine 6 @@ 81 Bool %ED.5 Lichtschranke Position Presse (1 - nicht betitigt)
» [ Technologieabjekte 7 @ ez Bool RED.6 Lichtschranke Position Abnahme (1 - nicht betitigt)
» g} Externe Quellen & @ 83 Bool RED.7 Lichtschranke Position Magazin (1- nicht betdtigt)
~ g PLCVarisblen s la o Bool %A8.0 Fahre Presze nach cben
%5 Alle Variablen anzeigen n e o2 Baol A8 Fahre Fresse nach unten
B Neue Variablentabelle hinzufigen 1M @ Q3 Bool %A8.2 Fahre Werkstiicktrager Richtung Magazin
2¢ Standard-ariablentabelle [26] 2 @ o4 Bool %A3.3 Fahre Werksticktrager Richtung Abnahme
» [ig PLC-Dstentypen 13 <Hinzufigen

Als symbolischer Name wurde das Betriebsmittelkennzeichen verwendet.
Die Adressen wurden entsprechend der Hardwarekonfiguration angepasst:
e FEingangeim Byte EBO
e Ausgangeim Byte AB 8

Projekt B en

ht Einfigen Online Extras

F (% B Projektspeichern 54 ¥ = Tz X ) (H:

ge Fenster Hilfe

m m l;,’,. j Online verbinden h}' Online-Verbindung trennen &1 m m )(J j _U
» KF1 [CPU 1214C C/Rly] -—

Gerite ‘5'? Topologiesicht Hgﬁ, Netzsicht ”ﬁf Geritesicht [
F | d [«rricruraiag  [¥] G B I

]

=
[a]
~[3 . E
B Neues Gerét hinzufigen
Eg'h Gerate & Netze

vy

» EL Programmbausteine
» [ Technologieobjekte Baugruppentrage...
» Externe Quellen
v [& PLCVariablen
%5 Alle Variablen anzeigen
B Neue Variablentabelle hinzufugen
i‘!’ Standard-Variablentabelle [26]
» [ PLCDatentypen
» (5 Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ig Online-Sicherungen
» L5 Gerdte-Proxy-Daten

Programminformationen 7] ul @ 100%

PLC-Meldetextlisten lg Eigenschaften
» [ Lokale Module

e, rmreraiih |
i "&J Diagnose I

VT NichE grinsiers Gerste J Allgemein Il 10-Variablen Il Systemkonstanten ” Texte |
» &3 SecurityEinstellungen » Allgemein EIA Afms=an

» 3¢ Gerateubergreifende Funktionen » PROFINETSchnittstelle —

» [g§ Gemeinsame Daten ¥ Di14iDQ 10 Eingangsadressen

» r:j Dokumentationseinstellungen Allgemein

» @ Sprachen & Ressourcen » Digitaleingdnge Anfangsadresse: |0 0
» L& Version Control Interface > Dig i Erdadresse:

» i Online-Zugénge

¢ - Prozessabbild: | Zyklisches PA [+]
» [ Card Reader/USB-Speicher =
» Schnelle Zahler (HSC)
» Impulsgeneratoren (FTO/PVM) Ausgangsadressen
Anlauf ]
v ‘ Detailansicht Zyklus N fangsad
Module Kommunikationslast N Endadresse:
System-und Taktmerker I P bbild: | zyklisches PA [+

Name

» Webserver
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